Neunter Abschnitt. Statische Probleme der Elasticitatstheorie.
§. 66. Lineare Deformation.
Wenn wir von der Einwirkung iiussorer Volumkrlifte ab-sehen, also X, 3T, Z = 0 setzen, so siiul die Gleichungen §, 65 (17) befriedigt, werm fur tt, -y, w lineare Functionen von x, y, & gesetzt werden. Dies giebt eine linearo Deformation dee ganzen Systems, und diese ist, wenn wir die Annahmo §. 65 (19) fur einen Punkt maehen, fur den ganzen Korper eino rtune Dehnung. Wir setzen also (Bd. I, §. 88):
u = ux -j- y'y -j™ /3'0, (1)                       v=*r>x + py -fo'f,
w = /3'a? -j™ u'y "*h y*»
worin die a, /3, y, a', /3', y' Constanten sind, Dadurch Bind also die Hauptgleichungen des Gleiengewiehtes befriedigt, und es ist noch die Frage, welchen Grenzbedingungen wir durch diese Annahme geniigen konnen. Dazu bilden wir nach §. 65 (IB) die Componenten der inneren DruckkrHfte :
(2)
A (a + ft
4-
^ = A (a 4- /3 -f y) -f 2fty,   Xy = 2 py'.
Die Deformation (1) lasst sich also immer dureh, aussere Flachenkrafte gegen die Oberflache herrorrafen, deren Componenten nach §. 60 (11) durch die Gleichungen bestimmt sind: